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Oferta firmy

Oferta firmy

Pomiar temperatury i wilgotnosci - ROTRONIC
sondy pomiarowe, mierniki reczne, przetworniki, rejestratory, pomiary meteorologiczne, kalibracja,
systemy pomiarowe (przewodowe i bezprzewodowe), oprogramowanie, ...

Pomiar ciénienia, roznicy cidnief, przeptywu, poziomu - HUBA CONTROL
czujniki, przetworniki, presostaty mechaniczne i elektroniczne, wskazniki cyfrowe, ...

Pomiar aktywnosci wody - ROTRONIC
sondy pomiarowe, mierniki reczne, urzadzenia laboratoryjne, ...

Pomiar stezenia dwutlenku wegla (CO) - ROTRONIC
czujniki, przetworniki, wskazniki, sygnalizatory, urzadzenia z dodatkowg opcjg kontroli temperatury, czadu,

Sitowniki elektryczne do klap, przepustnic i zaworéw - GRUNER
standardowe, ze sprezyna powrotng, szybkie do klap i przepustnic, z zaworami, sitowniki liniowe, ...

Automatyka do stref zagrozonych wybuchem - SCHISCHEK
sitowniki elektryczne (¢wieré-obrotowe i liniowe), czujniki, przetworniki i wskazniki temperatury,
wilgotnosci, cisnienia, roznicy cisnien; czujniki dwustanowe, separatory, ...

Czujniki pozycjonujace — POSITAL FRABA
enkodery inkrementalne, magnetyczne enkodery absolutne, optyczne enkodery absolutne, czujniki
linkowe drogi (enkodery linkowe), inklinometry (pochytomierze), akcesoria, ...
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Uwagi

Uwagi
Wszystkie znaki towarowe, logotypy producentéw oraz nazwy uzyte w instrukcji naleza do ich prawowitych wiascicieli i zostaty
uzyte w dokumencie jedynie w celach informacyjnych.
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Zasady bezpieczenstwa

Zasady bezpieczenstwa

»  przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z instrukcja

» niewlasciwa instalacja urzadzenia moze doprowadzi¢ do zagrozenia zycia lub zdrowia jego uzytkownikow

» przed podtaczeniem zasilania nalezy upewnic sie, czy wszystkie przewody w uktadzie zostaty podtaczone prawidtowo

= przed dokonaniem wszelkich modyfikacji przewoddw nalezy wytaczy¢ napiecia zasilania

= w celu prawidtowego dziatania urzadzenia nalezy zapewni¢ wiasciwe warunki jego pracy, zgodne z danymi
technicznymi urzadzenia (miedzy innymi napiecie zasilania, temperatura, wilgotnos¢, ...)

= urzadzenie to nie moze byc¢ instalowane w strefach zagrozonych wybuchem

Zalecenia montazowe

Urzadzenie zostato zaprojektowane z mysla o zapewnieniu odpowiedniego poziomu odpornosci na wiekszos¢ zaburzen, ktore
moga wystapi¢ w srodowisku przemystowym. W $rodowiskach o nieznanym poziomie zaktdcen zaleca sie stosowanie
nastepujacych srodkdw zapobiegajgcych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:
= unika¢ prowadzenia przewoddw pomiarowych (sygnatowych) w bezposrednim sasiedztwie i rownolegle do przewoddw
energetycznych i zasilajacych
= uzywac przewodow ekranowanych
= unikac bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikow elektromagnetycznych, obcigzen wysokiej mocy
= unika¢ obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy oraz innych urzadzen wytwarzajacych duze zaktocenia
impulsowe

Informacja producenta

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niektorych funkgji i zapiséw w instrukcji w zwigzku z ciggta pracg nad
udoskonalaniem konstrukgcji urzgdzenia, bez powiadamiania o tym jego uzytkownikow.
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Zastosowanie

Zastosowanie

WskaZnik programowalny DiMod-A jest dedykowany do pracy z czujnikami, ktore posiadajg wyjscie analogowe, napieciowe
0..10V lub pradowe 0(4)...20mA. Podtaczone czujniki moga by¢ zasilane bezposrednio ze wskaznika (o ile napiecie zasilania
czujnikdw jest identyczne jak napiecie zasilania wskaznika). DiMod-A posiada funkcje skalowania odczytanej wartosci na
mierzong przez czujniki wielkos¢ (np. mm, m, °, bar, ..). Wyswietlacz LED moze wskazywac naprzemiennie cztery wartosci.
Typowa aplikacja dla wskaznika DiMod-A z czujnikiem cisnienia: pomiar cisnienia i zataczanie sygnalizatora w momencie

ON / OFF ‘
*——
Indykator O
ON / OFF g
O

Indykator

przekroczenia zadanej wartosci.

PLC, HMI, PC, ...

\C:S o 0-:10V/0(4)..20ma I

Czujnik
Rysunek 1. Przyktadowa aplikacja z wykorzystaniem urzadzenia
DiMod-A posiada interfejs komunikacyjny RS-485 stuzacy do komunikacji z urzadzeniem nadrzednym (np. sterownikiem PLC lub

komputerem PC) przy wykorzystaniu protokotu MODBUS RTU. Urzadzenie wykorzystywane jest czesto jako modut rozszerzen z
wejsciami analogowymi do paneli HMI, ktére posiadajg RS-485.
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Opis wyprowadzen urzadzenia

Opis wyprowadzen urzadzenia

| parametr ________ Ops |
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11,12 Wejscia analogowe 0...10V / 0(4)...20mA
R1A, R1B Piny konfiguracji standardu wejscia 1
Rozwarte dla sygnatéw 0...10V
Zwarte dla sygnatow 0(4)..20mA
R2A, R2B Piny konfiguracji standardu wejscia 2
Rozwarte dla sygnatéw 0...10V
Zwarte dla sygnatow 0(4)..20mA
O (V+) Wyjscie do zasilania czujnika
(zblizone do napiecia zasilania V+)
GND Masa (zasilanie wskaZnika i czujnika)
V+ Zasilenia wskaznika, wyjécie do zasilania
czujnikow
485 A, 485 B Ztacza interfejsu RS-485
RELT (A), RELT (B), REL2 | Ztacza wyjs¢ przekaznikowych
(A), REL2 (B) REL1 (A), REL1 (B) - styki przekaznika 1
REL2 (A), REL2 (B) - styki przekaZnika 2

Tabela 1. Opis wyprowadzen urzadzenia

A\

Rysunek 2. Opis wyprowadzen urzadzenia

Podczas podtaczania urzadzenia nalezy zachowac szczegdlna ostroznos¢. Nieprawidtowe podtaczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
lub zniszczenie urzadzenia oraz podtgczonych do niego urzadzen.
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odtagczonym zasilaniu!
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Wiasciwosci urzadzenia

Wihasciwosci urzadzenia

Parametr \ Opis

Zasilanie wskaznika

8...26 VDC (do 100mA)

Zasilanie czujnika

Zblizone do napiecia zasilania V+ (nizsze o ~0,5 V)

Interfejs komunikacyjny

RS-485 (MODBUS RTU)

Liczba kanatow

2 kanaty pomiarowe

Wejscie czujnika

0..10V, 0(4)...20 mA

Rozdzielczos¢

12 bitéw

Czestotliwos¢ pomiaru

Konfigurowalna, max. 100 Hz (na obu kanatach)

Funkgje matematyczne

Operacje na wartosciach zmierzonych

Wyswietlacz

6 cyfr, 7-segmentowy LED, zielony, wysokos¢ cyfry 14,4 mm

Wyjscia przekaznikowe

2 (programowany prog i histereza)

Dopuszczalny prad wyjs¢
przekaznikowych

3A /30 VDC
3A /250 VAC

Materiat obudowy

Noryl SEIGFN2

Stopien ochrony

IP54 (panel przedni), IP20

Wymiary

96 mm x 48 mm x 60 mm, otwdr montazowy 92 mm x 43 mm

Warunki pracy

0..+50°C / 0..95%RH (bez kondensacji)

Tabela 2. Wiasciwosci urzadzenia
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Wejscia i wyjscia

Wejscia i wyjscia
Zasilanie

Do zasilania urzadzenia nalezy wykorzysta¢ stabilizowany zasilacz o napieciu wyjsciowym w zakresie 8..26 VDC. Podtaczenie
zasilania odbywa sie przy wykorzystaniu srubowej listwy przytaczeniowej, znajdujgcej sie na tylnym panelu urzadzenia. Ztacza
zasilania zostaty odpowiednio oznaczone (V+ oraz GND). Na listwie przytaczeniowej znajduje sie rowniez dodatkowe ztgcze
napiecia zasilania (oznaczono O (V+)), ktére pozwalajg zasilic podigczany do wskaznika czujnik (napieciem zblizonym do
napiecia zasilania licznika (napiecie nizsze o ~0,5 VDC)).

.  za@za
+ +
<o2ias 90 05395 o5
Rt R B o Tl Il e il
23] ) ) e e ) o) ey s e s e )
E +24v { [
E GND

Rysunek 3. Ideowy schemat podfaczenia zasilania do urzadzenia

zniszczenie urzadzenia oraz podfaczonych do niego urzadzen.

f Podczas podtaczania urzadzenia nalezy zachowa¢ szczegdina ostroznos¢. Nieprawidfowe podtgczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytgcznie przy odtgczonym zasilaniu!
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Wejscia i wyjscia

Komunikacja RS-485

Urzadzenie zostato wyposazone w interfejs sieciowy RS-485, z protokotem MODBUS RTU i moze pracowad w sieci wytgcznie
jako SLAVE. RS-485 umozliwia komunikacje licznika z panelem HMI, sterownikiem PLC lub komputerem PC. Predkos$¢ transmisji
oraz adres MODBUS konfiguruje sie z poziomu menu urzadzenia. Rysunek 4 przedstawia ideowy schemat potgczenia urzadzen

w sieci RS-485.

|
|
|

|
/

&) REL2 (A) |

)| REL2 (B) |
39 RELT (A)
)] RELT (B)

)| REL2 (B) |
&) RELT (A)
| REL1 (B)
GND
485 A
485 B
G| REL2 (A) |

IWH/D1d

POWER
2 &
o &

Rysunek 4. Ideowy schemat potaczenia kilku urzadzen w jedng sie¢ RS-485

zniszczenie

urzadzenia oraz podfaczonych do niego urzadzen.

2 Niepoprawne podtaczanie lub przekroczenie zalecanych parametréw podtaczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odfaczonym zasilaniu!
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Wejscia i wyjscia

Wejscia analogowe 0..10 V

I1 oraz 12 to niezalezne wejscia analogowe przetwornika. Aby przetwornik mogt przyjmowac sygnaty napieciowe w zakresie
0..10V, nalezy pamieta¢ o ROZLACZENIU pindw RI1A+R1B i/lub R2A+R2B (R1A, R1B — odpowiada wejsciu 11, R2A, R2B -
odpowiada wejsciu 12) oraz ustawieniu odpowiedniego trybu pracy z poziomu MENU urzadzenia. Podtaczajac dowolny czujnik z
wyjsciem napieciowym nalezy pamietaé o potgczeniu masy czujnika z masa przetwornika (oznaczono GND). Przed
przystapieniem do pracy nalezy réwniez pamieta¢ o ustawieniu w urzadzeniu odpowiednich wspdtczynnikow umozliwiajacych
przeliczanie zmierzonego napigcia na wartosci wielkosci mierzonej przez czujnik (np.: temperatura, wilgotnos¢, cisnienie, ...).

)| REL2 (A) |
()| REL1 (A)
(X)| REL1 (B)

(X)| 485 B

()| 485 A

X)| R2A
®
)| GND

)| R1B

{w. napieciowe)

<
+
CZUJNIK

Rysunek 5. Ideowy schemat podtaczenia dwoch czujnikow z wyjsciem napieciowym do przetwornika

urzadzenia oraz podfaczonych do niego urzadzen. Zaleca sie uzywanie przewodow potaczeniowych, nie dtuzszych niz 2 metry.

2 Niepoprawne podtaczanie lub przekroczenie zalecanych parametrow podtaczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odfgczonym zasilaniu!
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Wejscia i wyjscia

Wejécia analogowe 0(4)...20 mA

I1 oraz 12 to niezalezne wejscia analogowe przetwornika. Aby przetwornik mogt przyjmowac sygnaty pradowe w zakresie
0(4)..20mA, nalezy pamieta¢ o POLACZENIU pindw R1A+R1B i/lub R2A+R2B (R1A, R1B — odpowiada wejsciu |1, R2A, R2B -
odpowiada wejsciu 12) oraz ustawieniu odpowiedniego trybu pracy z poziomu MENU urzadzenia. Urzadzenie umozliwia
podtaczenie czujnikdw z wyjsciem pradowym, 2- lub 3-przewodowym. Podtgczajac dowolny czujnik z wyjsciem pragdowym (3-
przewodowym) nalezy pamieta¢ o potgczeniu masy czujnika z masa przetwornika (oznaczono GND). Przed przystgpieniem do
pracy nalezy réwniez pamietaC o ustawieniu w urzadzeniu odpowiednich wspdtczynnikdw umozliwiajgcych przeliczanie

zmierzonego napiecia na wartosci wielkosci mierzonej przez czujnik (np.: temperatura, wilgotnos¢, cisnienie, ...).

|
|
N

e 2838 . 2838
+ +
<@22m<g gg+§§ﬁﬁﬁ:: <m22adg §§+§§$ﬁﬁ::
- x,x,0028N006>0%% e - xx008eN0036%3% R
1292929 €24]29) 2] €24 29 ) €24] 29 (24(24][¢24]€29)(29] €4 €Y (59 659)[659) 69 €20 ) 6] 629 ) €2 9] 659) 659 ) (29 9] 629) (Y
T LT

= GND :g

4..20mA E-SE 0(d)...20mA ;i

Rysunek 6. Schemat ideowy podtaczenia dwdch czujnikdw z wyjsciem pradowym (2 oraz 3-przewodowym) do przetwornika

urzadzenia oraz podfaczonych do niego urzadzen. Zaleca sie uzywanie przewoddw potaczeniowych, nie dtuzszych niz 2 metry.

f Niepoprawne podtaczanie lub przekroczenie zalecanych parametrow podfaczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odfgczonym zasilaniu!
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Wejscia i wyjscia

Wyjscia przekaznikowe

Wskaznik zostat wyposazony w dwa programowalne wyjscia przekaznikowe, ze stykami NO (normalnie otwarty). Urzadzenie
zewnetrzne (np.: sygnalizator swietlny = indykator) nalezy podtaczy¢ przy wykorzystaniu linii wyjscia przekaznika tak, aby jego
aktywacja powodowata zamkniecie obwodu. Rysunek 8 przedstawia ideowy schemat podtaczenia przyktadowego urzadzenia.

W przypadku, gdy zachodzi konieczno$¢ sterowania urzadzeniem duzej mocy, zaleca sie wykorzystanie dodatkowego
przekaznika o mocy wystarczajacej do wysterowania tego urzadzenia. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby napiecie cewki przekaznika
zewnetrznego byto zgodne z nacieciem wysterowanym przez przekaznik wbudowany we wskazniku.

|
|
|
I

- zs82a
+ F
<mZ22o« g%+g§ﬁﬁ§::
= xx00ze N6 >0%RE R
XXX XXX RNXRRSNRSRNRRNXE
g +24V gg
a GND —«§

Rysunek 7. Ideowy schemat podtaczenia przyktadowego urzadzenia (indykatora) do wyjscia przekaznikowego wskaznika

urzadzenia oraz podfaczonych do niego urzadzen.

2 Niepoprawne podtaczanie lub przekroczenie zalecanych parametréw podtgczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odfgczonym zasilaniu!
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Wejscia i wyjscia

Diody LED

Kazdy wskaznik DiMod posiada dwie diody LED, widoczne na panelu przednim, ktére sygnalizujg stan wyjs¢ przekaZznikowych
urzadzenia. Opis funkgji diod:

e LED zielona (pierwsza od lewej) - zapalona w momencie zatgczenia przekaznika 1 (RELT)
e LED zielona (druga od lewe)) - zapalona w momencie zataczenia przekaznika 2 (REL2)
DiMod-A
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Regulacja

Regulacja

Wskaznik DiMod-A zostat wyposazony w dwa programowalne wyjscia przekaznikowe, ktérych zadziatanie moze by¢ uzalezniona
od wartosci zmierzonej przez czujnik. W zaleznosci od ustawien wyjscia przekaznikowe moga by¢ zawsze nieaktywne (opcja: O4-
O1irh, 10-02r0 = i-oFF), zawsze aktywne (opdja: : 84-0 irl, 10-02rL = 2-on), sterowane przez RS-485 (opgja: : O4-0 ir L,
{0-02r 5 = 3-nod) lub poddane regulacji (w zaleznosci od zmierzonej wartosci i ustawionego progu zadziatania) typu ON/OFF

z histerezg (opcja: : O4-0 irL, 0-02rh =Y-uRr | lub O4-0 40, 10-02r0 =Y-uRr2).

W przypadku regulacji z jednym progiem - opcja H-ufr {) zadziatanie kazdego z wyjs¢ wskaznika moze by¢ skonfigurowane na
dwa sposoby. Sposdb |1 dane wyjscie jest aktywne, jesli wartos¢ zmierzona jest mnigjsza niz ustawiona wartos¢ progowa, z
uwzglednieniem petli histerezy (opcja: 88-o idr, {2-oldr = i-Rcla). Sposéb II: dane wyjscie jest aktywne, jesli wartos¢
zmierzona jest wyzsza niz ustawiona warto$¢ progowa, z uwzglednieniem petli histerezy (opcja: 88-o idr, i2-oddr = {-RcH ).

A REL A REL
— .-.....’
TRlHA
) — .
HIS HIS IN
0B-o idr, iI2-0ddr = -Rclo oraz O4-04r0, 10-0270 =Y-uRr ! 06-0 ldr, i2-0lddr =C-RAch { oraz O4-0 -0, 0-02Fr0 =H-uRr i

Rysunek 8. Charakterystyka dziatania wyj$¢ przekaZnikowych przetwornika w przypadku jednego progu (opcja H-ufr 1)
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Regulacja

W przypadku regulacji z dwoma progami - opcja S-ufir2) zadziatanie kazdego z wyjs¢ wskaznika moze by¢ skonfigurowane na
dwa sposoby. Sposob I: dane wyjscie jest aktywne, jesli wartos¢ zmierzona znajduje sie poza zakresem ustawionych progow, z
uwzglednieniem petli histerezy (opcja: 86-a idr, {2-addr = i-Rclao). Sposéb Il: dane wyjscie jest aktywne, jesli wartos¢
zmierzona, znajduje sie w zakresie ustawionych progéw, z uwzglednieniem petli histerezy (opgja: 86-o idr, i2-addr = {-AcH i),

A REL
— .......>
IN
4 REL
TRHA
™ I— . -------’_p
L J
HIS  HIS IN

DB-o idr, iI2-0ddr =2-Rch { oraz O4-0 0, 0-0270 =5-uRr2

Rysunek 9. Charakterystyka dziatania wyj$¢ przekaznikowych przetwornika w przypadku dwdch progow (opcja 5-ufre)

DiMod-A Strona 16



Filtracja pomiaréw

Ustawienie wartosci histerezy (HIS) jest zalecane w celu usuniecia oscylagji wyjscia, co moze mie¢ miejsce, gdy wartos¢ zmierzona
znajduje sie w okolicy wartosci progowej. Wysterowanie wyjscia nastepuje w punktach: TRH—HIST oraz TRH + HIST, gdzie TRH to
warto$¢ ustawionego progu zadziatania.

Filtracja pomiaréw

Filtr ciggly

Dziatanie flirtu ciggtego, ustawionego na N probek, polega na obliczaniu $redniej arytmetycznej z aktualnie zmierzonej probki
oraz (N-1) poprzednich probek. Obliczanie tej $sredniej arytmetycznej odbywa sie z czestotliwoscia réwng czestotliwosci
prébkowania uktadu pomiarowego (czestotliwos¢ f=1/T). Poziom filtracji (filtr ciggly) nie ma wplywu na czestotliwos¢, z jaka
kontrolowane sg stany wyjs¢ cyfrowych uktadu poprzez pordwnanie aktualnej wartosci pomiaru z ustawionym progiem oraz
przepisanie do rejestrow transmisyjnych.

Filtr usredniajacy

Dziatanie flirtu usredniajgcego, ustawionego na N probek, polega na obliczaniu $redniej arytmetycznej z N probek. Obliczanie
tej Srednigj arytmetycznej odbywa sie z czestotliwoscig rowng czestotliwosci probkowania uktadu pomiarowego (czestotliwos¢
f=1/T), podzielong przez liczbe prébek (N). Poziom filtracji (filtr usredniajgcy) ma bezposredni wptyw na czestotliwos¢, z jaka
kontrolowane sg stany wyjs¢ cyfrowych uktadu poprzez pordwnanie aktualnej wartosci pomiaru z ustawionym progiem oraz
przepisanie do rejestrow transmisyjnych.
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Filtr ciggty Filtr usredniajacy

v

Rysunek 10. Zasada dziatania filtra ciagtego oraz usredniajagcego

(LEGENDA: ® — prdbka, F3 — moment kontroli wyjs¢ cyfrowych (porownywania wartosci pomiaru z ustawionym progiem, przekazanie do rejestru
komunikacyjnych), T — czas miedzy probkami)
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Menu

Funkcje przyciskéw

Przycisk \ NEVATE! Funkgja :: Widok gtéwny Funkdja :: Menu Funkgja :: Zmiana parametru
ESC/RST Nieaktywny Wyjscie z funkgji Menu Wyjécie z funkgji Zmiana parametru
u NEXT 2 Nieaktywny Nieaktywny Przejscie do edydgji kolejnego znaku
parametru
u NEXT 1 Zmiana wyswietlanego parametru Przejscie do nastepnego parametru Zmiana wybranego znaku parametru
Wejscie do Menu ) . ) : :
ENT (preytrzymany przez ok. 5 sekund) Wybor parametru do edydji Zatwierdzenie zmiany parametru

Tabela 3. Funkgje przyciskow
Widok gtéwny

W widoku gtéwnym wyswietlacza mozliwe jest wyswietlenie zmierzonej wartosci. Uzytkownik ma mozliwo$¢ zmiany
wyswietlanego parametru — na wyswietlaczu moze by¢ wyswietlana wartos¢ z wejscia 1 (), wartos¢ z wejscia 2 (), funkgja
matematyczna 1 (), funkcja matematyczna 2().

Dostep do Menu

Przyciski funkcyjne, umoZzliwiajace poruszanie sie po menu urzadzenia, sg dostepne na panelu przednim urzadzenia.
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Aby wejs¢ do menu urzadzenia nalezy przez minimum 5 sekund przytrzymac przycisk ENT. Do poruszania sie pomiedzy
pozycjami menu (parametrami urzadzenia, ktére mozna edytowac) wykorzystywany jest przycisk NEXT 1. Przejscia miedzy
kolejnymi pozycjami menu odbywa sie tylko w jednym kierunku: Menu 1 => Menu 2 => ... Menu xx => Menu 1 (gdzie znak ,=>"
odpowiada naci$nieciu przycisku NEXT 1). Aby wyjs¢ z menu urzadzenia nalezy wcisng¢ przycisk ESC/RST.

Edycja parametréw

Aby zmieni¢ wybrany z menu parametr nalezy nacisna¢ przycisk ENT. Podczas wprowadzania zmian edytowany znak parametru
jest wyraZznie zaznaczony. Zaznaczony znak parametru mozna zmieni¢ poprzez wcisniecie przycisku NETX 1. Przejscie do edydji
kolejnego znaku parametru (o ile edycja parametru tego wymaga i/lub taka opcja jest mozliwa) nastepuje po wcisnieciu
przycisku NEXT 2. Zatwierdzenie zmiany parametru dokonuje sie przyciskiem ENT. Jest to réwnoznaczne z powrotem do menu
urzadzenia. Aby wyjs¢ z edycji wybranego parametru bez zachowania zmian nalezy wcisna¢ przycisk ESC/RST.

Lista parametréw

Menu ‘ Konfiguracja parametru Opis

Wyjscie przekaznikowe 1

Wartos¢ progowa A dla wyjscia:

o I PR T = R b= D= TR L=
U io '::'L. = 345 Zakres: -99999. 99999

(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddot)
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Wartos¢ progowa B dla wyjscia:

™1 1010000 Zakres: -99999..99999

[N} -_':' - - :‘_ | (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddak)
(warto$¢ progowa B musi by¢ wieksza niz wartos¢ progowa A + histereza)
Histereza dla wyjscia:

™1 1010000~ Zakres: 0..99999

[N} :‘_':' - :‘_ | (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddak)

Wartoé¢ histerezy musi by¢ zawsze dodatnial

" w,
J
X
(]

=

- am
)
-

'
D
T
T

Typ regulacji dla wyjscia:
{-aFF — wyjécie wylaczone na state
£ - on — wyjécie wigczone na state
3-nod - wyjicie kontrolowane przez RS-485 (MODBUS)
Y-URr { - wyjécie podlegajace requlacji (dziatanie zalezy od ustawionego progu A,
histerezy oraz zmierzonej wartosci)
5-URr2 - wyjécie podlegajace requlacji (dziatanie zalezy od ustawionego progu A,
progu B, histerezy oraz zmierzonej wartosci)

g
Xy
i

X

-

- am

i-UFPo5

Wartos¢ podlegajaca reguladji, przypisana do wyjscia:
{= 1 | - wejicie analogowe 1

£ - {2 - wejécie analogowe 2

3-n { - funkcja matematyczna 1

Y-ne - funkcja matematyczna 2

" e
—J
-
L
L]

)

oL

- an

- am
'
-
0
=
"-
]

Kierunek zadziatania wyjscia:
{-ACL o - wyjécie aktywne, gdy wartoé¢ zmierzona jest poza zakresem
£-RCH { - wyjicie aktywne, gdy warto$¢ zmierzona jest w zakresie
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Wyjscie przekaznikowe 2

Wartos¢ progowa A dla wyjscia:

: : :'-' ,-‘,L H - :,—' -" ,—" .-' Zakres: -99999...99999
- 2 Teeiem = - - - = (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddok)
Wartos¢ progowa B dla wyjscia:
(] :“_ L' < 1 :‘ () Zakres: -99999...99999
,_"__‘:"_ N '_ — "_ _'_ ] _‘ (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddot)
(wartos¢ progowa B musi by¢ wieksza niz wartos¢ progowa A + histereza)
Histereza dla wyjscia:
(] :‘:_ [] (20 Zakres: 0..99999
,_' _.‘:"_ ] "_ _'_ ] _‘ (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddot)
Warto$¢ histerezy musi by¢ zawsze dodatnial
Typ regulagji dla wyjscia:
{-aFF — wyjicie wylaczone na state
d-on- wyjécie wiaczone na state
10 ’:’ N [ o F 3-nod - wyjécie kontrolowane przez RS-485 (MODBUS)
"-‘,Q ol (] ’:" Y-URr | — wyjicie podlegajace regulacji (dziatanie zalezy od ustawionego progu A,

histerezy oraz zmierzonej wartosci)
5-URr2 - wyjécie podlegajace regulacji (dziatanie zalezy od ustawionego progu A,
progu B, histerezy oraz zmierzonej wartosci)
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Wartos¢ podlegajaca reguladji, przypisana do wyjscia:
{- 11— wejscie analogowe 1

(LD [ np [ PR
o - ' — wejscie analogowe 2
{ "':"- L U UL 3-n |- funkgja matematyczna 1
Y- - funkcja matematyczna 2
- = —_—— Kierunek zadziatania wyjscia:
: ! ,-' '-"-"- “ - H: '. '-' {-RCL o - wyjicie aktywne, gdy wartos¢ zmierzona jest poza zakresem
an y'any "am == -n Y= E‘H’.H'— s ) . . .
L 1 — wyjscie aktywne, gdy warto$¢ zmierzona jest w zakresie
Wejécie analogowe 1
— e - Wspotczynnik Wejscie MIN do liniowej charakterystyki wejscia analogowego 1
: 1 : " Ty - : ,-' -‘ '-" . Zakres: -99999..99999

(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddok)

Wspotczynnik Wejscie MAX do liniowej charakterystyki wejscia analogowego 1:

:!_.l : : s H - 'l ,:l -: '-" '-" Zakres: -99999..99999
L] - — &b Ve (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddak)
- — — Wspotczynnik Wyjscie MIN do liniowej charakterystyki wejscia analogowego 1:
: L. o : A - : ,.‘ 1 '-" '-' Zakres: -99999..99999

(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddak)
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Wspotczynnik Wyjécie MAX do liniowej charakterystyki wejscia analogowego 1

Nl L, -y N
: ’.‘ o : 2 H - " ,-' -‘ '-" '-' Zakres: -99999..99999
—— - - - = (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawier parametru 33ddak)
— = Tryb pracy wejscia analogowego T:
: “ " “'-' '-" “ - ": "’. " {- {0u - napieciowe 0..10V
L] = I 2-20nR - pradowe 0(4)..20mA
Funkdja kalibracji wejscia analogowych analogowego 1
Istnieje mozliwo$¢ przeprowadzenia kalibracji wejs¢ analogowych modutu. W tym celu
— — "B B X ¢ nalezy na wybrane wejscie analogowe urzadzenia podac¢ napiecie lub prad o znanej
: 1 " ", r" - "- -‘ -' -' wartosci. Tg sama warto$¢ nalezy wpisa¢ w MENU. Po wpisaniu tej wartosci nalezy
— - - o - - uruchomi¢ procedure kalibragji klikajac na przycisk ENTER..
UWAGA: Podajac napieciu lub prad nalezy ustawi¢ urzadzenie w odpowiednim trybie.
(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddok
Wejscie analogowe 2
T b= - Wspotczynnik Wejscie MIN do liniowej charakterystyki wejscia analogowego 2:
( L. ',- n,ﬁ - ",-‘ -' -" -' Zakres: -99999...99999
- = - - - = (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddak)
- - Wspodtczynnik Wejscie MAX do liniowej charakterystyki wejscia analogowego 2:
‘J, " "-‘.-'H - ",-‘ ] -" -' Zakres: -99999...99999

(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddak)
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mu
-

D
N,
X
-
-
e

Wspotczynnik Wyjscie MIN do liniowej charakterystyki wejscia analogowego 2:
Zakres: -99999...99999
(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawier parametru 33ddok)

A
U

"

-

N

.'-

X

my
J

]
X
M
]

Wspotczynnik Wyjscie MAX do liniowej charakterystyki wejscia analogowego 2:
Zakres: -99999...99999
(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawier parametru 33ddak)

- an
- an
'--
" an
N 4
“an an

Tryb pracy wejscia analogowego 2:
"

{= i0u  — napieciowe 0..10V
2 -20nR - pradowe 0(4)...20mA

i1

-

-

h
- am,
"

X
]
.'.
)

Funkdja kalibracji wejscia analogowych analogowego 2:

Istnieje mozliwo$¢ przeprowadzenia kalibracji wejs¢ analogowych modutu. W tym celu
nalezy na wybrane wejscie analogowe urzadzenia podac¢ napiecie lub prad o znanej
wartosci. Tg sama wartos¢ nalezy wpisa¢ w MENU. Po wpisaniu tej wartosci nalezy
uruchomi¢ procedure kalibracji klikajac na przycisk ENTER..

UWAGA: Podajac napieciu lub prad nalezy ustawi¢ urzadzenie w odpowiednim trybie.
(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddok

Funkcja matematyczna 1

i1

[N}
:-
(N
Y
£
X

Wspdtczynnik K dla funkcji matematycznej 1:
Zakres: -99999...99999
(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddok)
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Funkcja matematyczna 1:
{-n0 | - dziatanie matematyczne: K + Al
£-nlc - dziatanie matematyczne: K+A2
3-n03 - dziatanie matematyczne: K-Al
Y-nOY - dziatanie matematyczne: K-A2
-n05 - dziafanie matematyczne: K*A
b5-n06 - dziafanie matematyczne: K*A2
T-n07 - dziatanie matematyczne: Al+A2
B8-n08 - dziatanie matematyczne: A1-A2
9-n03 - dziatanie matematyczne: A2-A1
' g [] [ | 0-n i0 - dziatanie matematyczne: -A1-A2
[y b_'ﬁ "ﬁd U N | {-n || - dziatanie matematyczne: K-A1-A2
2-n {g - dziatanie matematyczne: K+AT+A2
3-n {3 - dziatanie matematyczne: K+A1-A2
Y- 14 - dziatanie matematyczne: K-Al+A2
5-n 15 —dziatanie matematyczne: K*(A1+A2)
&-n 1B - dziatanie matematyczne: K*(A1-A2)
T-n T - dziatanie matematyczne: K*(A2-AT)
B8-n {8 - dziatanie matematyczne: wartoé¢ absolutna Al
9-n 18 - dziatanie matematyczne: warto$¢ absolutna A2
gdzie: AT— wejécie analogowe 1, A2 — wejscie analogowe 2, K — stata dla funkgji 1
Funkcja matematyczna 2
- - — — — Wspotczynnik K dla funkcji matematycznej 2:
‘J : ‘-"-‘ H - : ,-‘ -" '-" '-' Zakres: -99999..99999
= MV - e (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddok)
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Funkcja matematyczna 2:

{-n0 | - dziatanie matematyczne: K + Al
£-nlc - dziatanie matematyczne: K+A2
3-n03 - dziatanie matematyczne: K-Al
Y-nOY - dziatanie matematyczne: K-A2
-n05 - dziafanie matematyczne: K*A
b5-n06 - dziafanie matematyczne: K*A2
T-n07 - dziatanie matematyczne: A1+A2
B8-n08 - dziatanie matematyczne: A1-A2
9-n03 - dziatanie matematyczne: A2-A1
101 ~1 (] ] 0-n i0 - dziatanie matematyczne: -A1-A2
': ’:“_'ﬁ c"ﬁd ( '-"-' ( {-n || - dziatanie matematyczne: K-A1-A2
2-n {g - dziatanie matematyczne: K+AT+A2
3-n {3 - dziatanie matematyczne: K+A1-A2
Y- 14 - dziatanie matematyczne: K-Al+A2
5-n 15 —dziatanie matematyczne: K*(A1+A2)
&-n 1B - dziatanie matematyczne: K*(A1-A2)
T-n T - dziatanie matematyczne: K*(A2-AT)
B8-n {8 - dziatanie matematyczne: wartoé¢ absolutna Al
9-n 18 - dziatanie matematyczne: warto$¢ absolutna A2
gdzie: AT— wejécie analogowe 1, A2 — wejscie analogowe 2, K — stata dla funkgcji 2
Filtracja / czestotliwos¢
‘:' q nr U101 4 Filtr ciagty dla wejs¢ analogowych
e N A | O 00 004 Zakres: 1..100 [probek]
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pu} N llLil

N
‘- am

-,
‘- an¥
'-
--‘
rp-
‘- an¥
- am,
N
--‘
- ey,
-‘

N

Filtr usredniajacy dla wejs¢ analogowych
Zakres: 1..400 [probek]

K]
=
=

T

Czestotliwos¢ probkowania wejs¢ analogowych
Zakres: 1..100 [Hz]

Funkgje wy$wietlacza

L
My
o
o
'-

Nt

Py
)

D
"
ny

DZwiek naciskanych przyciskéw:
{-boFF - brak dzwieku
c-bon - dzwiek zatgczony

-,
-y

':.-
[

XY
R
oo
D

-
o
C

Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich parametréw (wskazania oraz konfiguragja
parametrow):
{-dokt D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita)
c£-dot { - wyswietlane 1 miejsce po przecinku
3-dok 2 - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku
Y-dok 3 - wyéwietlane 3 miejsca po przecinku

K]
-
U
'-
- am
-

0

i~
n(
<

Wyswietlanie parametru (po wigczeniu wskaznika):
- { { - wejscie analogowe 1
£ - {2 - wejécie analogowe 2
3-n |~ funkcja matematyczna 1
Y-ne - funkcja matematyczna 2
5-b 2 - wejicie analogowe 1+2
6 -b34 - funkga matematyczna 1+2
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T-b 4 - wejicie analogowe 1+2, funkcja matematyczna 1+2

8-R 2 - wejicie analogowe 1+2 (przewijanie automatyczne co 2 s)
9-A3 - funkcja matematyczna 1+2 (przewijanie automatyczne co 2 s)

O-R 4 - wejéce analogowe 1+2, funkga matematyczna 1+2

automatyczne co 2 s)

(przewijanie

K]
]

-
-
|
-
3
-

2
-
o
=

-
-
-
-
N
-
N
()
N

-

Adres urzadzenia w sieci RS-485 (MODBUS RTU):
Zakres: 1...255

N

'
O
o

0 1)
ShnhAL

- am
- an
-

|

Predkos¢ transmisji w sieci RS-485 (MODBUS RTU):
{-9Bbr — predkos¢ 9600 bps
2- 19br - predkoé¢ 19200 bps
3-38br - predkoé¢ 38400 bps
Y-57br - predkos¢ 57600 bps
5- 1 lbr — predkoé¢ 115200 bps

L
-

o
X
|
g

-
-
(
-
3
-

-
-
-
-
N
-
T
()
N

-

Hasto dostepu do Menu licznika:
Zakres: 1-999

Uwaga: 000 - brak hasta

Protokét komunikacyjny

Tabela 4. Zestawienie parametrow

Przetwornik zostat wyposazony w interfejs RS-485, ktéry pozwala na komunikacje w protokole MODBUS RTU.
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[ ] Potaczenia urzadzen w sie¢ najlepiej dokonac przy uzyciu dwuprzewodowej skretki, w miare mozliwosci ekranowanej.
t Przy komunikadji na wieksze odlegtosci zaleca sie zastosowanie mozliwie niskich predkosci transmisji.
Nalezy rowniez pamietac o instalagji terminatorow (rezystoréw 120...240 Ohm) miedzy liniami A i B, na poczatku i koncu sieci RS-485.

Parametry transmisji

Komunikacja z urzadzeniem odbywa z nastepujacymi parametrami transmisj:

Predkos¢ transmisji: konfigurowana z poziomu menu urzadzenia (9600, 19200, 38400, 57600, 115200)
Bity danych: 8

Bity stopu: 1

Parzystosc: brak

Kontrola transmisji: brak

Adres MODBUS: konfigurowany z poziomu menu urzadzenia (1...255)

Ramka komunikacyjna

Komunikacja z urzadzeniem w protokole MODBUS RTU odbywa sie na zasadzie ,pytanie-odpowiedz". Sterownik nadrzedny
inicjalizuje ramke dla zapisu lub odczytu danych, a urzadzenie odsyta odpowiedz z parametrem lub potwierdzeniem zapisu
parametru. Ponizej przedstawiona zostata struktura ramki komunikacyjnej dla protokotu MODBUS RTU.

| ADR | FUNC | DAT1 | DAT2 | .. | DATn | CRCI6
ADR - (jeden bajt — 8 bitow) - adres urzadzenia
FUNC - (jeden bajt — 8 bitow) - funkcja MODBUS
DAT1.n - (n bajtow — 8*n bitdw) - dane do zapisu badz odczytane
CRC16 - (2 bajty — 16 bitdw) - suma kontrolna
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Funkcje MODBUS

W urzadzeniu zaimplementowano nastepujace funkcje odczytu i zapisu danych. Zostaty one zestawione w tabeli numer 4.
Oprocz standardowych funkcji MODBUS RTU w urzadzeniu zostaty zaimplementowane dodatkowe funkcje, pozwalajace miedzy
innymi na reset programowy, przywrécenie ustawien fabrycznych, odczyt nazwy i wersji urzadzenia.

Adres funkdji Opis

0xOThex Odczyt pojedynczego bitu (wyjscie przekaznikowe)

0x03hex Odczyt n rejestrow wewnetrznych (parametry konfiguracyjne)

0x04+ex Odczyt n rejestrow wejéciowych (dane pomiarowe oraz rejestr statusu)
0x05kex Zapis pojedynczego bitu (wyjscie przekaznikowe)

0x06+ex Zapis pojedynczego rejestru (16 bitdw)

0x10kex Zapis n rejestrow (16*n bitdw)

Ox60Hex Reset urzadzenia

0x6THEx Przywrocenie ustawien fabrycznych

0X62+ex Odczyt nazwy i wersji urzadzenia

Tabela 5. Zestawienie funkcji MODBUS RTU

Rejestr statusu

Rejestr statusu jest zmienna (32 bitowa) przechowywujaca informacje o aktualnym stanie urzadzenia. Zawiera ona informacje na
temat alarméw (aktywnos¢ oraz przekroczenie poszczegdlnych progdéw) oraz stanu wejscia i wyjscia cyfrowego. W tabeli
znajduje sie numeracja poszczegolnych bitdw w rejestrze statusu.

0 Stan wyjscia przekaznikowego 1 16 | Zarezerwowane
1 Stan wyjscia przekaznikowego 2 17 | Zarezerwowane
2 Zarezerwowane 18 | Zarezerwowane
3 Zarezerwowane 19 | Zarezerwowane
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4 Zarezerwowane 20 | Zarezerwowane
5 Zarezerwowane 21 | Zarezerwowane
6 Zarezerwowane 22 | Zarezerwowane
7 Zarezerwowane 23 | Zarezerwowane
8 Zarezerwowane 24 | Zarezerwowane
9 Zarezerwowane 25 | Zarezerwowane
10 | Zarezerwowane 26 | Zarezerwowane
1 Zarezerwowane 27 | Zarezerwowane
12 | Zarezerwowane 28 | Zarezerwowane
13 | Zarezerwowane 29 | Zarezerwowane
14 | Zarezerwowane 30 | Zarezerwowane
15 | Zarezerwowane 31 | Zarezerwowane
Bit przyjmuje wartos¢ 0, gdy nieaktywny, niezataczony.
t Bit przyjmuje wartos¢ 1, gdy aktywny, zataczony.

Tabela 6. Opis rejestru statusu — numeracja bitow.

Zestawienie rejestréw MODBUS RTU

W tabeli 7 znajduje sie zestawienie wszystkich rejestréw dostepnych dla uzytkownika poprzez protokét MODBUS RTU. Dla
kazdego rejestru okreslono adres, rozmiar, zakres oraz ktére funkcje umozliwiaja jego zapis lub odczyt.

CE Dla urzadzen (np. wybrane sterowniki PLC, panele HMI, ....) gdzie numeracja rejestrow rozpoczyna sie od wartosci 1 (nie od 0, jak zostato

przedstawione w tabeli) nalezy pamieta¢ o uwzglednieniu tego offsetu, zwiekszajac adres kazdego rejestru o 1.

) ) Funkcja Funkga T Zakres parametru
Adres rejestru ‘ Opis odcz;tu zapisd dizych Uwagi P
Opec - Toec Wartos¢ A progu zatgczenia przekaznika 1 0x03mex | Ox10mex | REAL -
2DEC - 3DEC Warto$¢ A progu zataczenia przekaznika 2 0x03Hex Ox10mex | REAL -
4pec - Spec Warto$¢ B progu zatgczenia przekaznika 1 0x03mex | Ox10mex | REAL -
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6oec - 7oec Warto$¢ B progu zataczenia przekaZnika 2 0x03Hex Ox10mex | REAL -
8oec - Yoec Wartos¢ histerezy, progu zatgczania przekaznika 1 0x03Hex Ox10mex | REAL -
100ec - 1oec Wartos¢ histerezy, progu zatgczania przekaznika 2 0x03Hex 0x10mex | REAL -
120ec - 13pec Wspotczynnik UMIN, wejscie analogowe 1. 0x03nex | Ox10mex | REAL -
14pec - 15pec Wspdtczynnik UMIN, wejscie analogowe 2. 0x03Hex 0x10mex | REAL -
160ec - 170ec Wspotczynnik UMAX, wejscie analogowe 1. 0x03nex | Ox10mex | REAL -
18pec - 190ec Wspodtczynnik UMAX, wejscie analogowe 2. 0x03nex | Ox10mex | REAL -
20okc - 21pec Wspotczynnik WMIN, wejscie analogowe 1. 0x03Hex Ox10mex | REAL -
22pec - 23pEC Wspotczynnik WMIN, wejscie analogowe 2. 0x03Hex Ox10mex | REAL -
24pec - 25pec Wspotczynnik WMAX, wejscie analogowe 1. 0x03Hex 0x10mex | REAL -
260k - 27pEC Wspotczynnik WMAX, wejscie analogowe 2. 0x03Hex Ox10mex | REAL -
28pec - 29pec Kalibracja, wejscie analogowe 1. 0x03rex | Ox10mex | REAL -
30oec - 3Toec Kalibracja, wejscie analogowe 2. 0x03rex | Ox10mex | REAL -
32pec - 33pEc Stata K, funkcja matematyczna 1. 0x03hex | Ox10mex | REAL -
34oec - 35pec Stata K, funkcja matematyczna 2. 0x03rex | Ox10mex | REAL -
360Ec Tryb pracy wejscia analogowego 1. 0x03Hex | OxO06rex | WORD 0: napieciowe 0...10V
37pec Tryb pracy wejscia analogowego 2. 0x03nex | OxO06rex | WORD 1: pradowe 0(4)...20mA
38pEc Tryb funkcji matematycznej 1. 0x03Hex | OxO06rex | WORD 0: K+ Al
390ec Tryb funkcji matematycznej 2. 0x03rex | 0x061ex | WORD 1 K+A2
2: K-A1
3: K-A2
4 K*A1
5: K*A2
6: A1+A2
7: A1-A2
8: A2-A1
9: -A1-A2
10: K-A1-A2
11 K+A1+A2
12: K+A1-A2
13: K-AT+A2
14: K*(A1+A2)
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15: K*(A1-A2)
16: K*(A2-AT)

17: ABS(1)
18: ABS(2)
40pec Czestotliwos¢  prébkowania kanatéw analogowych | Ox03pex | OxO6rex | WORD 1..100
[Hz].
4lpec Filtr ciagty [probek]. 0x03nex | OxObrex | WORD 1..100
42pec Filtr usredniajacy [prébek]. 0x03Hex 0x06rex | WORD 1...400
43pec Typ pomiaru poddawanego regulacji, wyjscie 1 0x03Hex 0x06rex | WORD 0: wejscie analogowe 1
44pec Typ pomiaru poddawanego regulacji, wyjscie 2 0x03Hex | OxO6rex | WORD 1: wejscie analogowe 2
2: funkcja matematyczna 1
3: funkcja matematyczna 2
45pec Kierunek zadziatania wyjscia przekaznikowego 1 0x03Hex | OxO06rex | WORD 0: ponizej ustawionego progu
460EC Kierunek zadziatania wyjscia przekaznikowego 2 0x03nex | OxO06rex | WORD 1. powyzej ustawionego progu
47pec Konfiguracja wyjscia przekaznikowego 1 0x03rex | OxO6mex | WORD 0: zawsze wyfaczone
48pec Konfiguracja wyjscia przekaznikowego 2 0x03nex | OxO6rex | WORD 1: zawsze wigczone
2: kontrola przez MODBUS
3: regulacja (z jednym progiem)
4: regulacja (z dwoma progami)
49pec Dzwiek naciskanych przyciskéw 0x03Hex 0x06rex | WORD 0: brak dzwieku
1: dZzwiek zataczony
5008c Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich 0x03nex | OxO6rex | WORD 0.3
parametrow
5Tec Wyswietlanie parametrow 0x03nex | OxO6rex | WORD 0: wejscie analogowe 1
1: wejscie analogowe 2
2: funkcja matematyczna 1
3: funkcja matematyczna 2
4: wejscie analogowe 1+2
5: funkcja matematyczna 1+2
6: wejécie analogowe 1+2, funkdja
matematyczna 1+2
7: wejscie analogowe 1+2 (auto 2s)
8: funkcja matematyczna 1+2 (auto 25s)
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9: wejscie analogowe 1+2, funkcja
matematyczna 1+2 (auto 2s)

52pec Adres urzadzenia w sieci RS-485 (MODBUS RTU) 0x03Hex 0x06rex | WORD 1..255

530ec Predkos¢ transmisji w sieci RS-485 (MODBUS RTU) 0x03Hex | OxO6rex | WORD 0: predkos¢ 9600 bps
1: predkos¢ 19200 bps
2: predkos¢ 38400 bps
3: predkos¢ 57600 bps
4: predko$¢ 115200 bps

54pec Hasto dostepu do Menu wskaznika 0x03Hex 0x06rex | WORD 0..999

Opec - Toec Rejestr statusu 0x04ex - DWORD | -

2pec - 3pEc Wartos¢ z wejscia analogowego 1. O0x04mex | - REAL -

4pec - Spec Wartos¢ z wejscia analogowego 2. 0xO04hex | - REAL -

6oec - 7oec Wartos¢ funkcji matematycznej 1. 0x04mex | - REAL -

8pec - Ipec Wartos¢ funkcji matematycznej 2. O0x04mex | - REAL -

10pec - Toec Liczba wystanych ramek komunikacyjnych przez | OxO4wex | - DWORD | -

RS485
12pec - 13pec Liczba odebranych ramek komunikacyjnych przez | OxO4wex | - DWORD | -
RS485

3000pec Wyjscie przekaznikowe 1 0x07hex Ox05mex | BIT Zapis wyjs¢ mozliwy jest tylko w przypadku,

3001bec Wyjscie przekaznikowe 1 O0x0THex OxO5mex | BIT gdy wyjscie skonfigurowane jest do pracy z
MODBUS.

3002pec Resetowanie pomiaréw licznika O0x0THex OxO5mex | BIT Zapis wyjs¢ mozliwy jest tylko w przypadku,
gdy wyjscie skonfigurowane jest do pracy z
MODBUS.

A\

Tabela 7. Zestawie rejestrow urzadzenia

Typy zmiennych z tabeli:

BIT - 1bit - zakres 0 lub 1

WORD - wartos¢ 16 bitowa, statoprzecinkowa bez znaku - zakres: okreslony w tabeli
DWORD - wartoé¢ 32 bitowa, statoprzecinkowa bez znaku - zakres: okreslony w tabeli
REAL - warto$¢ 32 bitowa zmiennoprzecinkowa ze znakiem - zakres: -3.4e38 do 3.4e38

DiMod-A

Strona 35




DiMod-A Strona 36



Symbol zamdwieniowy

Symbol zamowieniowy

Tabela wyboru odpowiedniego przetwornika:

Przetwornik: DiMod- | A | - X
Wersja licznika

Wskaznik do czujnikdw z wyjsciem analogowym

WskazZnik do czujnikéw z wyjsciem analogowym (S — wersja
specjalna)

Przyktadowy symbol zaméwieniowy przetwornika: DiMod- [ A | |
Wskaznik do czujnikdw z wyjsciem analogowym
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Standardowy zestaw DiMod-A zawiera:

wskaznik 1szt.

uchwyty montazowe wskaznika 1szt.

skrocong instrukcje montazu 1szt.
Akcesoria

BOX-RS485 Puszka przytaczeniowa do podtaczenia zasilania oraz linii RS-485

CONV-RS485 Konwerter RS485 - USB

ZAS-xx-WT Zasilacz sieciowy 230VAC, napiecie wyjsciowe 12 lub 24 VDC, wtyczkowy

ZAS-xx-DIN Zasilacz sieciowy 230VAC, napiecie wyjsciowe 12 lub 24 VDC, montaz na szyne DIN

Modyfikacje na zamdwienie

Oferujemy dostosowanie urzadzenia do indywidulanych potrzeb aplikagji. Modyfikacja taka moze obejmowac czesc
mechaniczng (specjalne ztgcza, zmiana panelu przedniego, zmiana obudowy ...), cze$¢ elektroniczng (zmiana standardu wejsc,
zmiana napiecia zasilania, zmiana interfejsu komunikacyjnego — Ethernet LAN, Radio, ...) i/lub cze$¢ funkcjonalng (dodatkowe
algorytmy, funkcje matematyczne, ...).

Oferujemy takze mozliwos¢ przygotowania dedykowanego oprogramowania na komputer PC lub panel HMI, spetniajagcego tylko
okreslone zadania aplikacji.
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Notatki wtasne
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Kontakt

AP Automatyka S.C.

tel.: +48 67 35710 80

fax: +48 67 35710 83

email:  biuro@apautomatyka.pl
http:  www.apautomatyka.pl
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